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ODBIORNIK STEROWNIKA RADIOWEGO Z
2 PILOTAMI ROPAM RF-4C-2K

Cena brutto 233,21 zt

Cena netto 189,60 zt
Dostepnos¢ Dostepny

Czas wysyiki 24 godziny
Numer katalogowy 00505

Kod EAN 5907565617849
Producent Ropam

Opis produktu

Ropam RF-4C to uniwersalny modut odbiornika radiowego, ktéry umozliwia zdalne sterowanie systemem alarmowym lub
urzadzeniami automatyki przy uzyciu pilotéw. Pracuje w trybie systemowym lub autonomicznym, dzieki czemu znajduje
zastosowanie zaréwno jako element central Ropam (seria Neo-1P(-64), NeoGSM-IP(-64) i NeoLTE-IP(-64)), jak i jako
niezalezny sterownik.

Posiada zasieg do 200 metréw w terenie otwartym. Wspétpracuje z az 61 nadajnikami.

Uwaga! Odbiornik wspétpracuje tylko z pilotami marki Ropam - dedykowane sg TR-4H.

Cechy ogodlne

e 2 tryby pracy:
o systemowy - wspétpraca z centralami serii Neo-IP(-64), NeoGSM-IP(-64) i NeoLTE-IP(-64)
o autonomiczny - jako samodzielny sterownik bez udziatu centrali

tworzy elastyczny system alarmowy sterowany pilotami radiowymi (433,92 MHz)

obstuguje do 61 nadajnikéw (pilotéw)

komunikacja z centralg przez magistrale RopamNET (EIA-485)

zasieg do 200 m w terenie otwartym

wbudowana antena helikalna na PCB

obudowa natynkowa w kolorze biatym

Funkcje sterowania

¢ 4 kanaty sterujace z funkcjami:
o zatagczanie/wytaczanie czuwania petnego
o zataczanie/wytaczanie czuwania nocnego
o wytgczenie czuwania lub alarmu
o tryb ,panic” (alarm gtosny)
o brak funkcji - dowolna konfiguracja
¢ kodowana transmisja (kod zmienny), bezpieczenstwo i odpornos$¢ na zaktécenia
potwierdzanie SMS-em wykonania polecenia (w trybie systemowym)
mozliwos¢ sterowania wyjsciami przez SMS-y (01, 02)

Wyijscia i ich funkcje

¢ 4 wyjscia sterowane: 2x przekaznikowe, 2x typu OC
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¢ tryby pracy wyjs¢:
o bistabilne
o monostabilne (1-255 s)
o real time - czas trwania transmisji z pilota
¢ wyjscie AUX 14VDC/50mA - zasilanie zewnetrznych elementéw (np. przekaznikéw, diod LED)

Bezpieczenstwo i niezawodnosc¢

odbiornik superheterodynowy 433,92 MHz z petlg PLL

wysoka czutos¢ i selektywnos¢ odbioru

funkcja anty-jamming - odpornos¢ na zaktécenia sygnatu

nieulotna pamie¢ EEPROM - zachowanie ustawien po zaniku zasilania
sygnalizacja niskiego napiecia baterii pilota

sygnalizacja optyczna stanu: 4 wyjscia oraz zasilanie/praca

Cechy produktu:

e 2 tryby pracy: systemowy lub autonomiczny

e w zestawie z centralami serii Neo-IP(-64), NeoGSM-IP(-64) i NeoLTE-IP(-64) tworzy elastyczny system alarmowy
sterowany pilotami radiowymi (4 kanaty z funkcjami: brak funkcji, zat./wyt. czuwanie petne, zat./wyt. czuwanie nocne,
zat. czuwanie petne, zat. czuwanie nocne, wyt. czuwanie/alarm, panic gtosny)

odbiornik superheterodynowy 433,92 Mhz z petlg PLL

wysoka czutos¢ i selektywnosé, funkcja anty-jamming

zasieg do 200m w terenie otwartym

antena helikalna wbudowana na PCB

transmisja kodowana: nadajnik-odbiornik (kod zmienny)

magistrala RopamNET (EIA-485) do integracji z systemami Ropam Neo-IP(-64)

4 wyjscia sterowane: 2x przekaznikowe, 2x typu OC

niezalezne tryby pracy wyjs¢: bistabilne, monostabilne (1-255 s.), real (czas transmisji pilota)

mozliwos¢ sterowania wyjsciami (01, 02) poprzez SMS-y (praca systemowa)

mozliwos¢ potwierdzania sterowania kanatami poprzez SMS-y, z numerem pilota

nieulotna pamie¢ konfiguracji

konfiguracja i stan pracy zapisywane sa w pamieci EEPROM i przywracane w przypadku zaniku i powrotu zasilania
(stan wyjs¢, tryby i czasy pracy)

wyjscie AUX 14VDC/50mA do zasilania urzadzen np. przekaznik 12VDC, LED

wspétpraca z 61 nadajnikami

sygnalizacja niskiego napiecia baterii nadajnika

sygnalizacja optyczna na obudowie: 4 wyjscia, zasilanie/praca

obudowa natynkowa ABS biata

Specyfikacja techniczna:

czestotliwos$¢ pracy sterownika radiowego: 433,05 + 434,79MHz, odbiornik superheterodynowy z petlg PLL
piloty, nadajniki: TR-4 max. 61 (wytacznie Ropam Elektronik)
wyjscia 01, 02: 2A@30VDC/AC maks. typ: przekaznikowe, bezpotencjatowe, SPDT (C/NO/NC)
wyjscia 03, 04: 100mA @30VDC maks. typ: OC otwarty kolektor (brak zabezpieczenia przeciwzwarciowego)
tryby pracy 01-04:
o WYLACZONE (tylko fukcje cyfrowe magistrala RopamNET)
o MONOSTABILNY: 1s-255s
o BISTABILNYM: OFF-ON-OFF...
o REAL: czas nadawania pilota
wyjscie AUX: 14VDC/50mA maks. @ Uz> 15VDC lub 12VAC
wyjscie FAIL: 100mA @30VDC maks. typ: OC otwarty kolektor (brak zabezpieczenia przeciwzwarciowego)
wyjscie TAMPER: 100mA @30VDC maks. typ: bezpotencjatowy styk (NC) (brak zabezpieczenia przeciwzwarciowego)
komunikacja systemowa: EIA-485 - magistrala systemowa protokét RopamNET
programowanie:
o z poziomu centrali alarmowe;j - praca systemowa,
o programowanie lokalne - praca jako autonomiczny sterownik
o nieulotna pamie¢ konfiguracji, konfiguracja i stan pracy zapisywane sg w pamieci EEPROM i przywracane w
przypadku zaniku i powrotu zasilania (stan wyjs¢ Bl, tryby i czasy pracy kanatéw)
montaz: obudowa natynkowa, kotki montazowe x2
ztacza: AWG: 24-18
klasa srodowiskowa: Il
temperatura pracy: -10°C...+55°C
wilgotno$¢ RH: 20%...90%, bez kondensacji
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¢ napiecie zasilania: U= 9V+30VDC, U= 8V+24VAC min/max (zgodne z Il klasg izolacji)
¢ pobdr pradu: ~ 30mA @12VDC, (bez wyjs¢ (lo), przekaznikéw (IR=20mA)

¢ antena wbudowana na PCB

e wymiary: 80 x 80 x 25 mm

e waga: ~779

Pilot 4-kanatowy Ropam TR-4H

Specyfikacja techniczna (TR-4H):

4 kanaty

czestotliwos¢ pracy: 433,92 Mhz
kompatybilnos¢: RF-4C, MultiLTE-RF, EXP-RF
kod dynamiczny

zasieg do 100 m (w terenie otwartym)
wymiary: 32 x 68 x 14 mm (szer./wys./gt.)

W zestawie:

modut Ropam RF-4C - 1 szt;

pilot 4-kanatowy Ropam TR-4H - 2 szt;
bateria alkaiczna A27 12V 8x28 mm - 2 szt;
skrécona instrukcja.
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